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5. Macier z sztywnosci elementu kr atownicy

Wyznaczy elementy macierzy sztywdao elementu bdacego petem kratownicy

przedstawionego na rys. 5.1. Dari& = const

X
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Rys. 5.1

Wprowadzamy przemieszczeniaziow, ktére zdefiniowanedda w lokalnym ukiadzie

wspoétrzdnych peta X, y (rys. 5.2):

Rys. 5.2

oraz stowarzyszone z nimi sity przgmowe (rys. 5.3):
R,

@
7

Rys. 5.3
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Przemieszczenia satOw preta oraz sity przywztowe zwhzane § rOwnaniem zapisanym

w uogélnionej postaci macierzoweyj:

ki@ =R: (5.1a)

~

Zauwamy, ze skltadowe reakcji gztowych prostopadle do osig¢a F32 i R, sa rowne zeru.

Dlatego rownanie macierzowe (5.1a)ina zapisaw formie bezpéredniej:
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q. = (5.3)

jest wektorem przemieszazieztowych elementu kratowego, a

o A

R = (5.4)

Il

jest wektorem sit przyeztowych elementu kratowego. Indeks dolny ¢”, oznaczaze twory te

przyporadkowane g elementowi, tzn.: macierz sztywroi elementu kratowego EE, wektor
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przemieszcae weztowych elementu kratowego g oraz wektor sit przyeztowych elementu
kratowego R*.
Z uwagi na toze aktywnymi przemieszczeniami wywataymi deformagj preta @1 g,

i §,, asily przywziowe R, i R, sa réwne zeru, macierz sztyww k* bedzie miata posta
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Macierz sztywnéci elementu kratowego jest zhbna w swojej budowie do macierzy

sztywndci elementu pgtowego.



