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OBLICZANIE SKEADOWYCH MACIERZY PODATNOSCI
ORAZ MACIERZY WYRAZOW WOLNYCH
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SPRAWDZENIE ROWNOWAGI WEZEOW
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SPRAWDZENIE — KONTROLA KINEMATYCZNA
OBLICZANIE PRZEMIESZCZENIA PIONOWEGO PUNKTU D

50,654
18,44
M 45,452 49,1
[KNm] 63,892 | [10.78
8
— | —N
S B c o™
M 1
o
E <
<l —
A F
j 30 | 40 | 4,0 } m

Emaodmulmms,%zﬁm+3maodtﬁg+4)+
JV - 3 2 2 3 3 2 _
D

H +% [f~ 230,654 8 +2 63,892 [ — 50,654 [ + 63,892 ES)—% (350,654 % 3

0,182 _
El

0

KONIEC



