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Z.1. BUDOWA MACIERZY CHARAKTERYSTYCZNEJ

Funkcje podstawowe opisano w lokalnym uktadzie wzpdnych zwiazanym z punktem
zrédtowym. Przygto oznaczeniar, =/n? +s?, i =1, 2, 3..le.

Z.1.1. Funkcje podstawowe dla plyty nieograniczonepbcigzonej sitg skupiona P~ =1"
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Z.1.2. Funkcje podstawowe dla ptyty nieograniczongjobciagzonej momentem skupionym

MY =1"
Wi =$ni In(r,) (2.9)
b =i{ln(n)+”—‘z} (2.10)
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Z.2. OBLICZANIE UGI ECIA

Uktad wspotrzdnych przesurio rownolegle i zaczepiono w punkcie, w ktorym obéine
jest ugkcie. Przygto oznaczeniax, = X, X, =y i r =/ x> +y~ .

Z.2.1. Funkcje podstawowe dla ptyty nieograniczorjeobciazonej sita skupiona P” =1"
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Z.3. OBLICZANIE K ATOW OBROTU
Uktad wspotrzdnych przesurio rownolegle i zaczepiono w punkcie, w ktorym obéiny
jest kat obrotu. Przyjto oznaczeniax, =X, X, =y i r =/x* +y? .

Z.3.1. Obliczanie lgta obrotu ¢,

0
al=ixln(r)+ix (2.25)
ox 47D 8D
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0, _ 1 len(r2)+y2In(r2)+3x2+y2 (2.26)
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Z.3.2. Obliczanie lqta obrotu ¢,
a_\ND:iy|n(r)+iy (Z 33)
oy 4D 87D '
0p, 1 xy
Wx o = X (2.34)
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oM, _ 1 y(— y? =3x% +vx° v yz)
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Z.4. OBLICZANIE MOMENTOW ZGINAJ ACYCH | MOMENTU SKR ECAJACEGO

Uktad wspétrzdnych przesurto réwnolegle i zaczepiono w punkcie, w ktorym obéine s

momenty zginajce i moment skicajacy. Przygto oznaczeniax, = X, X, =y i r =/ x* +y? .

Drugie pochodne funkcji podstawowych:
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Z.5. OBLICZANIE ELEMENTOW MACIERZY D
Przygto oznaczenia:
X =X, X, =Y, = x2+y2,
_ a _ a _ a, _ ay
Xp_xm_?x’ Xk_xm+7x’ yp_ym_7’ yk_ym+7’
n=yXp Ve =X +Yp, rs =X * Yic s ra =+Xp + Vi
+r X, tr +r X, + T
jEmQO:xpln Yo Tl —y, In| 22—2 |+ %, In Y 713 ~y,In| 2 (Z.65)
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