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Z.1. BUDOWA MACIERZY CHARAKTERYSTYCZNEJ 

Funkcje podstawowe opisano w lokalnym układzie współrzędnych związanym z punktem 

źródłowym. Przyjęto oznaczenia: 22
iii snr += ,  i = 1, 2, 3... le. 

Z.1.1. Funkcje podstawowe dla płyty nieograniczonej, obciąŜonej siłą skupioną ∗∗ = 1iP   
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Z.1.2. Funkcje podstawowe dla płyty nieograniczonej, obciąŜonej momentem skupionym 
∗∗ = 1

inM  
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Z.2. OBLICZANIE UGI ĘCIA 

Układ współrzędnych przesunięto równolegle i zaczepiono w punkcie, w którym obliczane 

jest ugięcie. Przyjęto oznaczenia: xx =1 , yx =2  i 22 yxr += . 

Z.2.1.  Funkcje podstawowe dla płyty nieograniczonej, obciąŜonej siłą skupioną ∗∗ = 1P  
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Z.3. OBLICZANIE K ĄTÓW OBROTU  

 Układ współrzędnych przesunięto równolegle i zaczepiono w punkcie, w którym obliczany 

jest kąt obrotu. Przyjęto oznaczenia: xx =1 , yx =2  i 22 yxr += . 

Z.3.1. Obliczanie kąta obrotu xϕ  
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Z.3.2. Obliczanie kąta obrotu yϕ  
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Z.4. OBLICZANIE MOMENTÓW ZGINAJ ĄCYCH I MOMENTU SKR ĘCAJĄCEGO 

Układ współrzędnych przesunięto równolegle i zaczepiono w punkcie, w którym obliczane są 

momenty zginające i moment skręcający. Przyjęto oznaczenia: xx =1 , yx =2  i 22 yxr += . 

 Drugie pochodne funkcji podstawowych: 
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Z.5. OBLICZANIE ELEMENTÓW MACIERZY D  

Przyjęto oznaczenia:  

     xx =1 ,  yx =2 ,  22 yxr += ,  
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